Kinematika
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Ravnomerno pravolinijsko kretanje:

X osu kordinatnog sistema postavimo po pravcu kretanja sa
koordinatnim poCetkom na mestu pocetnog polozaja.

X=5,V, :v,x:jvxdt+0:vxt:s:vt:v:s/t

Ovo je jedini slucaj kada je v=s/t !!!



Pravolinijsko kretanje sa konstantnim ubrzanjem:

X osu kordinatnog sistema postavimo po pravcu ubrzanja sa koordinatnim
poCetkom na mestu poCetnog polozaja. Da bi pretpostavka vazila pocCetna
brzina mora biti u pravcu ubrzanja.
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Kosi hitac




a, =0=v,(t)=const.=v,(t=0)=Vv,cosax

a, =-9 =V, (t)=[ (- gt

v, (t)=—gt+const.

v, (t =0)=const.=v,sin &

v, (t)=V,sin a — gt
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X(t)=v,t cose
Parametarske

. 2 ednadi .
y(t) = V,tsin o 9 jednacine kretanja
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Relativno kretanje
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Polarni koordinatni sistem
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Polarni koordinatni sistem
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Odredivanje polozaja na prirodan nacin
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Rotaciono kretanje
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Ratnl brod istovremeno puca na dva neprijateljska
oroda. Ako se granate krecu putanjama kosog

nitca prvo ce biti pogoden brod:

battleship

biCe istovremeno pogodeni
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